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Abstract of DE 19509288 (A1) 
The shaft has a drive motor and transmission for 
controlling the required revolution rate so as to 
enable the required power to be delivered. The shaft 
consists of special half axles designed to enable 
rigid mounting in the system. A drive unit consisting 
of two planetary gears (11,19) and a three-phase 
motor (1 5) is held by the half axles (4) in the centre 
of the hollow shaft. A movably mounted roller casing 
is driven by the drive unit in a controllable rotary 
motion. 
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Priifungsantrag gem. S 44 PatG ist gestellt 

Der Inhait dieser Schrift weicht von den am Anmeldetag eingareichten 

@ Drehzahl- und kraftsteuerbara Hohlwalle zum definlarten 
Druckanlagen 

(§) Bei darzelt eingesetztan BsschichtungsniBschinen werden 
fOr die als AuftregskQrper verwendeten Hohlwellen extern 
sltzendo Motoren als Antrleb eingesetzt. Diesan Ist, um die 
notwandlgen steuerbaren Geschwindigkeiten zu errolchen, 
ein UntersaUungsgatrieba nachgeschaltet Diase axteme 
und versetzta Anordnung der Antrlsbsalnhsit macht den 
Elnsatz von Kardanwallen Oder Shnllchen st5rungB8nHlllge 
Bauteilen zur MomentenObertragung notvrondig. Der Ptatz- 



wechsel aufwendig, da die gacamte Hohlwelle von Ihrem 
Antrleb abgekoppalt werden muB. 
Dar ElnaaU der Drehzahl- und Kraftsosteuerbaren Hohhwel- 
len macht, durch Integration ainar spezlellan Antrlebseinhelt 
In die Hohlwelle, eina glelchmSIJige und zuwarlassige stouer- 
bare Kraftubertragung, sowle eine erhebilche Verringerung 
des Platzbedarfes m6glich. Ebenso wird dar Walzenwechsel 
wirtschaftlioher, da hierzu nur der gummibesohlchtete Wal- 
zenmantel abgezogen werden muB. 
In elnem gummlbeschlchteten Walzenmantel (16, 17) befin- 
det sich mittig ein Spazialmotor (15). dar Qbar seine 
beidseitig befindllchen frelen Wellenenden mit ja einem 



ID Planstai 
O) len der 



32) befastigt. DIase sind mit e 
zu Ihrer starren FIxlerung In der Anlaga, sowfe mit Innenge- 
wlnda und Bohrungen zum AnschluB und DurchlaS von ... 
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Beschreibung gen Drehzahlen und Drehraomente erreichen. 

3. Das ProMem des Steuerkabels fiir den Dreh- 
stronunotor wind durch einen in^er Hohlwelle an- 
StandderTechnik geordneten Sdileifring g 



^ J kann so gewahrleistet werden. 

Bei derzeit eingesetzten Beschichtungsmaschinen, ' Die Steuerung konnte auch ubcr cine Fcrasteuc- 
wie zum Beispiel bei den Finnen LERO, Galvalange rung erfolgen, mit der die jeweiHgen Drehzahl und 

Oder Hille und MOUer, werden f Ur die als AuftragskOr- Leistungsmessungen sehr genau und absolut un- 

per verwendeten HohlweUen extern sitzende Motoren problematisch gemessen als auch vertndert wer- 

als Antrieb eingesetzt Diesen ist, um die notwencfigen lo denkSnncn. . ^ ^ 

steuerbaren Geschwindigkeiten zu erreichen, ein Un- 4. Das Problem der Motorkflhlung wird ttber die 

tersetzungsgetriebe nachgesclialtet von auBcrhalb, durch die speziell dafBr in die Halb- 

Durch entsprechende Messungen ist iiier bekannt, achsengebohrtenKQhlkanaie, durch die HoUwelle 

daB die notwendigen Leistungen derartiger Maschinen gefflhrte PreBluf t gelost 

bei maximal 20 KW Uegen. 15 5. Die bei Einsatz von explosionsgeschutzten Mo- 

Diese externe und versetzte Anordnung der An- toren entstehenden Mehrkosten kSnnen mit der 

triebseinheit macht den Einsatz von KardanweUen oder aUgemein durch die Erfindung erdchten hdheren 

ahnlichen storungsanfailige Bauteilen zur Momenten- Wirtschaftlichkeit beim Walzenwechsel, weteher 

abertragung notwendig. Der Platzbedarf dieser An- nachfolgendunter"erzielteVorteile"erlautertwird, 
triebsart ist unverhaltnismaBig groB und der bei Repa- 20 kompensiert werden. 
ratur und Wartung eventueli notwendige Walzenwech- 
sel aufwendig, da die gesamte Hohlwelle von Ihrem An- Erzielte Vorteile 
triebabgekoppelt werden muB. . . . 

Die mit dieser Erfindung erzielten Vorteile Iiegen ms- 
ZuuberwindendeProbleme 25 besondere darin, daB durch Integration der speziellen 

Antriebseinheit in die Hohlwelle, eine gleichmaBige und 
Der in Patentanspruch 1 angegebenen Erfindung lie- zuveriassige stcuerbare Kraftubertragung. Durch die- 
gen nachfblgend erlSuterte Problcme zugrunde, sen inneren Aufbau besteht die MSgiichkeit einer exak- 
ten symmctrischen Leistungs- und Drehzahlmessung 

1. Die zur Integration der Antriebseinheiten in die 30 oder Steuerung der jeweiligen HohlweUe. 
Hohlwellen einzubringenden Drehstrommotoren Hne erhebliche Verringerung des Platzbedarfes der 
besitzen oft, bedingt durch eine durch die erforder- Anlagemdglichwird. ^ ^ 
licheLeistungtestgelegteWicklungslange.gT6Bere Walzenwechsel werden wesenthch wulschaftlicher 
AuBenabmessnngen, als die jeweils emzusetzenden als bisher, da dabei nur das eigenthche VerschleiBteil, 
Durchmesser der HohlweUen. 35 der gummnibesdiichtete Walzenmantel, gewechselt 

2. On stuf enloses Steuem m den benOtigten Dreh- wird, der einf ach abgezogen werden kann. 
zahlbereichen muB, bd gleichmaBiger Obertra- 

gung der erforderlichen Drehmomente problemlos Beschreibung der auf Blatt 5 dargestellten Erf mdung 

i^^JS^jergibt sich em weiteres Problem, wel- 40 In cinem gummibeschichteten Walzenmantel (16, 17) 
ches das for den Drehstrommotor notwendige befindetsk!hmittigeinSpeziahnotor(t5),deraberseme 
Steuerkabel zum Inhalt hat, auf das sich die Dreh- beidseitig befindlichen frcien WeUenenden mit je eraem 
bewegung der aus Motor und Getrieben bestehen- Planetengetrlebe (11, 19) veibunden ist, um die erfor- 
den Antriebseinheit nicht flbertragen darf derUchen Drehzahlen beaehungswdse notwendige Lei- 

4. Auch ist zu berucksichtigen, daB fUr den Motor 45 stungssteuerungzugewahrleisten. Anden Abtnebswel- 
eine ausreichende Ktihlung zur VerfOgung stehen len der Getriebe and zentrisch ausgerichtete Halbach- 
^,^3 sen (4, 32) befestigt Diese sind mit einem eingearbeite- 

5 Oft ist for die definierten Ensatze auch die Ver- ten Vierkant zu ihrer starren Fixierung in der Anlage, 
wendung von explosionsgradiutzten Motoren not- sowie mit Innengewinde und Bohrungen zum AnschluB 
wendig, die zur ErfttUung solcher speziellen Vor- 50 und DurchlaB von PreBluft versehen. 
aussetzungenunterUmstandensehrkostenintensiv Der gummibeschichtete Walzenmantel ist an semen 
werden kOnnen. Walzenenden auf den Halbachsen mittels PendelroUen- 

lager (6, 29) drehbar gelagert Bei Motorbetrieb drehen 
Die Lflsungen sich, durch die unbewegliche Lagerung ihrer Abtriebs- 

55 wellen, die Gehiuse der Planetengetriebe und der fiber 

1. Um die Antriebe in die entsprechenden Hohlwel- Verbinder (10, 14, 22, 25) an ihnen bef estigte Walzen- 
lenembringenzuk»nnen,mflssenderartigeMoto- mantel. un 

ren erheblich ISnger sein als (Be herkfimmlichen Alle beschnebenen Bauteile smd durch PaBfedem (8, 
Drehstrommotoren. damit die fflr die Leistung cr- 9, 12, 13, m 2^ 23, 24) und Sicherungsnnge (5, 7, 27. 28, 
forderKche WcklungsUinge erreicht werden kann. eo 30,31)miteinanderverbundenundgesichert. 
Da die dazu emgeXm Hohlwellen jedoch fiber Das Steuerkabel (3S) hat fiber emem im Walzenmne- 
ausrefchende DurchschnittsBngen verfOgen, sind ren angeordneten Schleifrmg (26) verwrndungsfreie 
die bestehenden Platzverhaltnisse hierfOr mehr als Verblndung zum Drehstrommotor. Die Kflhlung des 
wsreidiend Motors ist durch an den durchbohrten Halbachsen nut 

2. Der Platz in den eingesetzten Hohlwellen reicht 55 WR-Dreheinfahrungen (3, 33) angesohlossenen Luftein- 
sogar noch aus, um auf beiden Seiten des Motors laB(34)undLuftauslaB(2,l)gewahrleistet 
ein Planetengetriebe anzubringen, wefche die er- 



forderlichen 



tengetnebe anzubnngen, weicne me er- 
en Ubersetzungcff fiir die hier notwendi- Bezugszeichenhste 
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1 Blindstopfen 

2 Luftauslafi 

3 WR-Dreheinfuhnmg 
4Halbachse 

5 Sicherungsring 

6 PendelroIIenlager 

7 Sicherungsring 
SPaDfeder 
9PaBfeder 
lOVerbinder 
11 Planetengetriebe 
12PaBfeder 
ISPaSfeder 
MVerbinder 
15 Motor 
leWalzenmantel 
17 Gummibeschichtung 
ISPaBfeder 

19 Planetengetriebe 

20 Pafifeder 

21 Schleifring 
22Vcrbinder 
23Pa6feder 
24PaBfeder 
25Verbinder 

26 Schleifring 

27 Sicherungsrmg 

28 Sicherungsring 

29 PendelroIIenlager 

30 Sicherungsring 

31 Sicherungsring 
32Haibachse 
SSWR-Dreheinfilhrung 
34Lufteiii]aB 

35 B-AnscUuB (Steuerkabel) 

Patentansprflche 

1. Drehzahi und Kraftsteuerbare Hohlwelle zum 
deMertenEinsatz,iiisbe5ondereinBeschichtungs- « 
anlagen und Druckereien, mit Antriebsmotor und 
Getrieben zur Steuerung der erforderlichen Dreh- 
zahi beziehungsweise zur Steuerung der notwendi- 
genLeistungen. 

2. Drehzahi- und Kraftgesteuerte Hohlwelle aus 45 
Anspruch 1, wobei die genannte Hohlwelle aus spe- 
ziell zur Starren Lagerung in der Anlage gestalte- 
ten Halbachsen und einer von diesen Halbachsen in 
der Hohlwelle zentriert aufgenommenen, aus zwei 
Planetengetrieben und einem Drehstrommotor be- 50 
stehenden, Antriebseinheit zusammengesetzt ist 
On beweglich gelagerter Walzeninantel wird fiber 
genannte Antriebseinheit zu einer steuerbaren 
Drehbewegung angetrieben. 
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